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D.06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP
1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Przebudowa drog powiatowych nr 2425P i 1859P-skrzyzowanie ul. Rostworowskiej i
Przectawskiej w m. Zydowo.

1.2 Zakres robét objetych ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z umocnieniem powierzchni terenu.

1.1 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad wykonania i odbioru robdt zwigzanych z:
- umocnieniem terenu warstwa humusu grubosci 10 cm wraz z obsianiem trawg .

1.2 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej (ST)
DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.3.

1.3 Wymagania ogdlne

Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.

2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéow

"

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdbw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne
punkt 2.

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowdéw i Sciekdw objetymi niniejsza
Specyfikacja sq:

e humus,

e nasiona traw.
2.2. Humus, gleba urodzajna
Do humusowania skarp oraz pasa dzielagcego nalezy uzy¢ ziemie urodzajna (gleba) zdjetg z
pasa robot ziemnych i sktadowang zgodnie z ST D.01.02.02 ,,Zdjecie humusu” a w przypadku
braku odpowiedniego humusu zakup nowego materiatu.
2.3. Nasiona traw
Wybdr gatunkdéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
sie stosgwaé mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajagce wymagania PN-R-
65023. Zrodto i rodzaj nasion nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
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Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Do wykonania robdt mozna stosowac:

e ubijaki o recznym prowadzeniu,

e wibratory samobiezne,

e walce do zageszczania skarp,

e drobny sprzet pomocniczy.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.
4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu. W trakcie zatadunku humusu
Wykonawca powinien usung¢ z humusu zanieczyszczenia obce - korzenie, kamienie itp.

4.3. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w opakowaniach producenta w
warunkach zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem i zanieczyszczeniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Humusowanie

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni mozna wykonac¢ rowki
poziome lub pod katem 30° do 45° o gtebokosci od 15 , 20 cm, w odstepach co 0,5 , 1,0 m.
Utozong warstwe humusu nalezy zagesci¢ poprzez watowanie watem kolczastym.

5.3. Obsianie nasionami traw

Przed przystgpieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie. Obsianie powierzchni
skarp rowow i pasa dzielgcego trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni. Ziarna trawy powinny by¢ réwnomiernie
rozsypane na powierzchni skarp w ilosci 4 kg/100 m? skarpy, a po rozsypaniu przykryte
gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni skarpy. Wykonawca powinien podja¢ wszelkie

$rodki, aby zapewni¢ prawidtowy rozwéj ziarn trawy po ich wysianiu.

Pielegnowanie terendw zieleni

Zabiegi nalezy przeprowadzac przez peten sezon wegetacyjny.

e Podstawowym zabiegiem w pielegnacji jest koszenie, podlewanie, nawozenie i
odchwaszczanie:

e pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos$¢ okoto 10
cm,
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e nastepne koszenia powinny sie odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos$¢ trawy
przed kolejnym koszeniem nie przekraczata 10 - 12 cm,
e ostatnie przedzimowe koszenie trawnikdow powinno by¢ wykonane w potowie wrzesnia,
e koszenia terenéw zielonych w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywac 4-krotnie,
e chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac¢ S$rodkami chwastobdjczymi
selektywnym dziataniu, ktére nalezy stosowaé z duzg ostroznoscia i dopiero po okresie
6 miesiecy od zatozenia trawnika.
Tereny obsiane wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 5 kg NPK na 100 m? w ciagu roku.
Mieszanki nawozéw nalezy przygotowac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w
poszczegolnych porach roku:
e wiosng trawnik wymaga mieszanki z przewagq azotu,
e od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,
e ostatnie nawozenie nie powinno zawierac azotu, lecz tylko fosfor i potas.

Przewiduje sie dosiewy uzupetniajgce dla trawnikow (jeden dosiew obowigzkowy) w przypadku
braku wzrostéw.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakos$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z Specyfikacja.
Inzynier na podstawie pomiaréw i oceny wizualnej dokonuje kontroli jakosci wykonanych robét
i ich zgodnosci z Rysunkami oraz wymaganiami podanymi w Specyfikacji punkt 5.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
e 1 m? (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni humusem.

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne oraz fgczna powierzchnia nieporosnietych miejsc nie powinna nu¢ wieksza

niz 2% powierzchni obsianej, a maksymalny wymiar pojedynczych nieporosnietych trawg nie
powinien przekraczac¢ 0,2 m2.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
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Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? humusowania skarp obejmuje:
e roboty przygotowawcze,
dostarczenie humusu w miejsce wbudowania
wbudowanie humusu,
obsianie trawg,
dostarczenie i odwiezienie sprzetu,
konserwacje i pielegnacje umocnien,
inne niezbedne czynnosci zwigzane bezposrednio z umocnienie skarp humusem.
przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwigzane

PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan
PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych
PN-S-02205.-1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania



