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D.04.04.05 ROZPREZANIE ISTNIEJACEJ NAWIERZCHNI BETONOWE)J DROG
WRAZ Z WARSTWA ROZPRASZAJACA I WYROWNAWCZA Z DESTRUKTU.

1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania
Przebudowa drogi powiatowej nr 2420P Tarnowo Podgdérne — Lusowo, gmina Tarnowo
Podgérne.

1.2 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru roboét zwigzanych z wykonywaniem rozprezenia ptyt betonowych istniejgcej
konstrukcji jezdni.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych (STWIORB) jest
stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.4 Zakres robot objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych (STWiORB) dotyczg zasad prowadzane robdt zwigzanych z wykonaniem
rozprezenia istniejgcej konstrukcji nawierzchni jezdni betonowej zgodnej z dokumentacja
i zakresem wg Dokumentacji Projektowej oraz ufozenie warstwy wyréwnawczej z
destruktu orz warstwy rozpraszajacej grubosci 12 cm z destruktu na odcinku od km
0+133,5 do km 2+085.

1.5 Okreslenia podstawowe

Pozostate okreslenia s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1 0Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w STWIORB D-M-00.00.00.
~Wymagania Ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIiORB D.00.00.00. ,Wymagania
Ogoélne” pkt 3.

3.2. SPRZET DO ODPREZANIA PLYT BETONOWYCH
Do odprezania ptyt betonowych nalezy stosowac sprzet specjalistyczny miedzy innymi :
e pojazd z zamontowanym miotem pneumatycznym, rozprezenie piyt
uzyska sie poprzez uderzeniem miotem ( trzpieniowym) o sile ok. 50 kN
na 1 metr kwadratowy; jako$¢ famania mozna zmienia¢ poprzez dobor
predkosci pojazdu i wysokosci z jakiej opuszczany jest miot.
e walce do zageszczania dostosowane do wybranej technologii robot.
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4, TRANSPORT
4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w D-M.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt 4.

4.2 Transport materiatow

Materiat z rozbidérki mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu
zaakceptowanym przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w D-M.00.00.00. ,Wymagania
Ogdlne” pkt 5.

5.2 Wykonanie robot zwigzane z odprezaniem nawierzchni betonowych

Efektem rozprezania ma by¢ uzyskanie spekania blokowego o wymiarach ok.0,5m na
0,5m.

Proces rozprezenia rozpoczynamy od krawedzi badz centralnej osi nawierzchni.

Podczas procesu rozprezania, nalezy kontrolowac¢ jakos$¢ robdt, pamietajac o tym, ze
rozprezanie ma stuzy¢ stworzeniu dobrej jakosci podbudowy pod nawierzchnie asfaltowa.
Ma ona na celu zmniejszy¢ szanse na pojawienie sie spekan odbitych.

Ilo$¢ uderzen okresli we wiasnym zakresie Wykonawca rob6t w dostosowaniu
do posiadanego sprzetu i przedstawi do akceptacji Inwestorowi.

Nie dopuszczamy ruchu na rozprezonym betonie, ze wzgledu na mozliwosé
przemieszczania sie mniejszych elementéw betonu. Takze ruch maszyn budowlanych
powinien zosta¢ ograniczony do minimum. Podczas rozprezania nalezy uwzgledni¢ site
uderzen i powstajace wibracje w poblizu znajdujg sie budynkdw.

Nastepnie nalezy wykonac¢ utozenie warstwy wyréwnawczej z destruktu. Warstwa ta ma
wyrownac¢ dotychczasowe odksztatcenia przekroju poprzecznego i podtuznego jezdni z
ptyt betonowych i wyréwnac zapadniecia blokéw betonowych powstatych po rozprezeniu
nawierzchni.

Nalezy pamieta¢ o koniecznosci zmniejszenia amplitudy drgan, jesli w danym obszarze
mamy do czynienia ze stabym badz wilgotnym podfozem.

Rowniez mozliwe jest rozprezenie plyt przez zastosowanie innego sprzetu po
przedstawieniu do akceptacji Inwestorowi szczegotowej technologii rozprezania
piyt.

Jezeli w istniejacej warstwie bezposrednio pod rozprezona ptyta betonowq znajdujg sie
obszary o stabszej nosnosci, nalezy podja¢ odpowiednie dziatania w trakcie procesu
rozprezania, tzn. zmniejszyc¢ site uderzen na danym obszarze.

Nie powinno dopuszczac sie ruchu na rozkruszonym betonie, ze wzgledu na mozliwos¢
przemieszczania sie mniejszych elementéw betonu. Takze ruch maszyn budowlanych
powinien zosta¢ ograniczony do minimum, szczegdlnie w miejscach gdzie sg stabsze
warunki gruntowe, badz mniej nosna podbudowa.

W przypadku lekkich opaddéw nie ma koniecznosci przerywania robdot. Gdy mamy do
czynienia z gruntami wrazliwymi na wilgotnos¢, proces rozprezania nalezy przeprowadzic¢
tak, aby podtoze nie byto narazone na dziatanie czynnikéw atmosferycznych. Mozliwe jest
uzywanie wody do kontroli zapylenia przed uktadaniem warstwy asfaltowej.
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Podczas rozprezania nalezy uwzgledni¢ site uderzen i powstajace wibracje jezeli w poblizu
znajdujg sie jakies budowle.

4.3. Zageszczanie po rozprezeniu

Po skonczeniu procesu rozprezania konieczne jest uzycie walca wibracyjnego stalowego
ciezkiego w celu rozwarcia szczelin ( pekniec ) i oparciu blokéw betonowych na podtozu.

Celem zageszczania jest zapewnienie dobrego klinowania sie rozkruszonej nawierzchni z
ptyt betonowych oraz zminimalizowanie przemieszczen rozkruszonego materiatu.

4.4. Rozitozenie destruktu

Warstwa wyréwnawcza i rozpraszajaca z destruktu ( materiat Zamawiajgcego
zgromadzony na placu sktadowym w Lusowie) rozktadac i zageszczac jak mieszanke
niezwiazana wg D.04.04.02.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczgace wykonania robdot podano w D-M.00.00.00. "Wymagania
Ogolne" pkt 6.

6.2 Kontrola jakosci po rozprezeniu

Jedng z wazniejszych rzeczy przy kontroli, jest sprawdzenie wielkosci blokéw, rozkruszen
Niestety jest to bardzo skomplikowany proces, a ocena wzrokowa mozZe okazac sie
niewystarczajaca, gdyz zewnetrzne spekania moga nie oddawac rzeczywistej jakosci
wykonanego rozprezenia.

Do sprawdzenia wykopuje sie odkrywki w rozkruszonej nawierzchni po pierwszym dniu
rozprezenia. Odkrywki o powierzchni ok. 1 metra kwadratowego zasypuje sie potem
kruszywem i zageszcza. W podzniejszych etapach rozprezania nie ma potrzeby
wykonywania wiecej takich odkrywek.

6.3 Kontrola jakosci roziozenia destruktu wg. D.04.04.02.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
- m? (metr kwadratowy) rozprezonej i wyréwnania i utozenia warstwy rozpraszajacego z
destruktu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogodlne wymagania odbioru robot

Ogdlne wymagania odbioru robdt podano w D-M-00.00.00. pkt 8.
8.2 Odbiodr robét

Odbiér warstw jest dokonywany na =zasadach odbioru robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanej warstwy podbudowy bez
hamowania postepu Robot.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? rozprezenia obejmuje:

- roboty przygotowawcze - oczyszczenie i usuniecie nawierzchni z betonu
asfaltowego,

- oznakowanie Robdt i jego utrzymanie,

- koszt zapewnienia niezbednych $rodkéow produkcji — maszyny specjalistyczne ,

- zakup i transport niezbednego sprzetu i materiatdw pomocniczych ( destrukt)

- opracowanie szczegdétowej technologii robét do posiadanego sprzetu
specjalistycznego i przedifozenie go do akceptacji Inspektorowi Nadzoru,

- wykonanie odprezenia,

- zageszczenie odprezonej podbudowy wraz z wykonaniem wyréwnania nieréwnosci
warstwg destruktu i ponownym zageszczeniem,

- roztozenie warstwy rozpraszajacej z destruktu,

- pielegnacja i utrzymanie warstw w czasie trwania robot,

- koszty zwigzane z utrzymaniem czystosci na przylegajacych drogach,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdt,

- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robdt objetych niniejszg
STWIORB i zgodnych z Dokumentacjq Projektowg i STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
BRAK




